La soluzione definitiva per il controllo
e l'ottimizzazione dei motori asincroni

Sintesi Caratteristiche Tecniche
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Perdite

La scelta intelligente

per risparmiare energia elettrica

Dibamotor: quali sono i vantaggi?

Dibamotor:

Efficienza di un motore asincrono

E un dispositivo elettronico dotato di uno speciale software, coperto da brevetto
internazionale, che si collega tra il motore e la rete di alimentazione e permette di:
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risparmiare dal 10 al 30% dell’energia elettrica assorbita dal motore

ridurre i costi di manutenzione degli apparati

ridurre l'energia reattiva migliorando il fattore di potenza

ridurre drasticamente la corrente di avviamento e la relativa penalita in bolletta

stabilizzare la tensione di alimentazione tagliando al valore nominale
di funzionamento le eventuali sovratensioni di rete.

effettuare il “soft start” con rampa di salita regolabile
effettuare il “soft stop” con rampa di discesa regolabile
aumentare la vita della componentistica elettrica e meccanica

quali problemi risolve?

Il motore asincrono ¢ l'oggetto piu diffuso e familiare tra le apparecchiature
industriali ed & di gran lunga la prima fonte di energia meccanica.

perdite di dispersione Q@

Anche se la semplicita di costruzione e l'affidabilita sono
le sue caratteristiche fondamentali, il motore asincrono
presenta tuttavia numerosi problemi.

perdite nel rame

In particolare:

@ elevata corrente di spunto, anche 8 volte
la corrente nominale

eccesso di consumo di energia a basso carico
rilasciato negli equipaggiamenti sotto forma
di calore, vibrazioni e rumore

perdite di magnetizzazione {

bassissima efficienza durante il normale
funzionamento a carico ridotto discontinuo

perdite di attrito @ sovrasollecitazioni elettriche e meccaniche
agli apparati e al carico nel caso di avviamento
0 50% 100% di grossi carichi inerziali e di cicli di lavorazione

Carico

con molteplici “stop and go”.

La scelta

piU corretta

per il controllo dei motori asincroni

Dibamotor:

Dibamotor:

Il Dibamotor & convenientemente utilizzabile
in una grande varieta di applicazioni tra cui:

come funziona?

Il Dibamotor sfrutta la relazione di proporzionalita che nei motori asincroni
lega la coppia motrice al quadrato della tensione di alimentazione, monitorando
la coppia richiesta dal carico sull’albero motore in ciascun istante del ciclo di lavoro.

Dibamotor fornisce al motore la corrente di cui ha effettivamente bisogno
in ciascun punto del ciclo operativo regolando in continuazione la tensione
d’ingresso.

Una variazione di carico viene automaticamente e istantaneamente compensata
dal Dibamotor con la variazione della tensione applicata in modo che la coppia
motrice fornita sia quella strettamente necessaria.

Riducendo la tensione si riduce la corrente d’eccitazione, ovvero la potenza attiva
e la potenza reattiva, e si migliora il fattore di potenza. In definitiva il motore
lavora sempre alla massima efficienza.

per quali applicazioni & idoneo?

E conveniente installare il Dibamotor su qualsiasi motore asincrono operante
su applicazioni a velocita costante con molteplici cicli di avviamento, o presenza
di carichi variabili con potenze nominali superiori a quelle di lavoro.

Questi motori rappresentano la maggioranza
dei motori installati.

| benefici che ne derivano sono maggiori quando
— il carico di lavoro risulta variabile

— il motore presenta periodi a basso carico

— il fattore di potenza risulta basso.

Le tipologie applicative che piu si prestano
all'installazione del Dibamotor sono dunque
quelle caratterizzate da cicli discontinui

con carichi variabili.

Particolarmente interessanti sono anche

le tipologie caratterizzate da numerosi cicli

di avviamento dove risulta molto vantaggiosa
l'azione di “soft start” e “soft stop”

del dispositivo.



